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Scop: Se doreste crearea unui dispozitiv capabil sa inlocuiasca partial suportul
ocular pentru persoanele nevazatoare. Dispozitivul va fi capabil sa perceapa
informatii din mediu, si la le transpuna in semnal percepbibil pentru om.
Deasemenea va fi capabil sa indeplineasca comenzi vocale si sa raspunda la
acestea.

Resurse materiale:

+ XMC2GO;

* Modul RaspberryPl 3B+;

* Senzor ultrasonic;

* Actuator (motor pas cu pas).

* Voice assistant SDK

Rezultate: Drept rezultat, am obtinut 2 dispozitive independete care pot insa

colabora.

Primul este dispozitivul care percepe informatia din mediu si o transforma in
vibratii. Acesta poate comunica(asa cum este cazul in acest prioect ) cu
raspberry pi prin protocolul serial. Este un fel de SLAVE.

Al doilea este asistentul vocal. Acesta paote activa/dezactiva dispozitivuld de
mai sus. Poate percepe informatia de el si o transforma in sunet. Exista
posibilitatea de a schimba si modurile de interpretare a informatiei trimise de
primul dispozitiv. Se pot accesa alte functii utile precum “pornire” muzica, dar
acet lucru este imposibil cand dispozitivul 1, functioneaza, ceea ce inseamna ca
persoana este in miscare si are nevoie de asistenta, nu de muzica :) .

Imaginea de mai jos reprezinta schema de functionare a intregului sistem,
precum si metoda de interactionare a dispozitivelor.

Pseudocodul aferent este prezentat mai jos, cu albastru pentru xmc si cu verde
pentru raspberry pi. Evident, in realitate codul e cu mult mai complex si contine
mai multe fisiere.



wirg bus i

PRRIERRE RN nnnnnm IIIIIImllIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII-IIIII

Gigital

Analog

TERRERE =




Prototip pseudocod Xmc

main()
{
PornireSensor();
InitializareMotor();
InitBTCommy();
while(1)
{
valS=CitireSenzor();
PornireMotor(valS);
SendUART (valS);
valAlexa=ReceiveUART();
if(valAlexa is danger)
{
PornireMotor(valAlexa);
}
}
}

Prototip script Pi 3B+

main()
{
StartAlexa();
InitBTcomm();
while(1)
{
valS=ReceiveBT_data();
notifyAlexa(valS);
valAlexa=AlexaDetectDanger();
SendBT_data(valAlexa);
}



